1. 角度辅助文件生成
首先解析惯导系统记录的 GPS 定位数据，结合每幅影像对应的时间戳文件，解算出传感器在每一扫描行成像时刻的精确三维空间坐标。随后，利用时间戳信息计算该时刻的太阳位置，得到太阳高度角与太阳方位角，并换算为太阳天顶角。同时，借助 GEO 几何定位文件提供的像素级地理坐标，结合传感器瞬时位置，逐像元计算观测视线向量，从而确定观测天顶角与观测方位角。最终，将上述太阳几何参数与观测几何参数逐像元整合，生成一套覆盖全幅影像且空间严格匹配的角度辅助文件，为后续校正提供完备的观测几何信息。
2. 图像配准
将第一步生成的角度辅助文件与正射底图进行几何配准，使角度数据在空间位置上与正射底图的坐标系统精确对齐，消除因原始影像几何形变或坐标偏移导致的像元位置误差，确保后续处理中各数据层在空间上严格一致。
3. 辐射数据空间映射与反射率校正
由于原始辐射值文件（rad 文件）本身不具备地理空间信息，首先需依据每个像元的行列坐标（xy 信息）在预置的查找表中进行检索，将 rad 文件的辐射值逐像元映射到第二步配准后的角度文件上，使其获得准确的地理坐标与观测几何参数。在此基础上，利用实地布设的地面靶标所测得的真实反射率数据，建立辐射亮度值与地表反射率之间的经验转换关系，对映射后的辐射数据进行反射率校正，最终输出带有地表反射率值的反射率文件。
4. BRDF 校正
联合第三步生成的反射率文件与第一步生成的角度文件，应用双向反射分布函数模型对地表的方向性反射效应进行归一化处理，消除因观测角度变化引起的反射率不一致性，最终输出标准化反射率产品。

